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非ＧＮＳＳ環境下における高精度自己位置計測システムの技術研究開発

分任支出負担行為担当官
近畿地方整備局　近畿道路メンテナンスセンター長
中口　和巳
大阪府枚方市南中振３－２－３

令和　８年　６月　４日

国立大学法人　京都大学
京都府京都市左京区吉田本町３６番地１

¥５０，０００，０００－

本業務は、画像と距離を同時に計測できる『センサフュージョンシステム』を応用し、GN
SS が受信できないトンネル坑内でも、50km/h 走行する車両の自己位置を、トンネル延長
に関わらず、誤差±5 cm 以内にて測位できる計測システムを開発するものである。

本委託研究については、国土交通省道路局により設置された学識経験者等からなる新道路
技術会議において、あらかじめ研究開発課題の公募を行い、令和６年３月に開催された第
４９回新道路技術会議において審査基準に基づき審査された結果、本研究課題が選定され
たものであり、令和８年２月に開催された第５６回新道路技術会議で現行のとおり推進す
るとの評価がされたものである。

なお、本委託研究の評価結果等については、国土交通省道路局のホームページ等で詳細に
公表されている。

以上のことから、当該研究を提案した上記法人と契約を行うものである。


